Szanowni Panstwo,

Firma HYDROKRAK, powstata w 1992 roku, zajmuje sie
dystrybucja elementéw hydrauliki sitowej do maszyn
przemystowych, budowlanych, rolniczych, komunalnych.
Wieloletnie doswiadczenie w tej branzy zaowocowato stworzeniem
bardzo szerokiej oferty handlowej, obejmujacej nieomal wszystkie
niezbedne elementy dla stworzenia uktadéw hydraulicznych
nowokonstruowanych maszyn, a takze na potrzeby ich remontow.
Proponowane przez nas elementy pochodzg od naszych
sprawdzonych partneréw, o ich wyborze zadecydowata jako$é
produktu. Nie bez znaczenia byta takze jego cena i dostepnosc.
Nasz zespoét doradcow technicznych pomoze Panstwu we
wtasciwym doborze poszukiwanych podzespotow,
znajduja sie wsrdd nich:

- zawory hydrauliczne

- filtry hydrauliczne ssawne, powrotne, cisSnieniowe

- rozdzielacze hydrauliczne, szeroki zakres przeptywow
i sterowan

- pompy zebate jedno i wielostrumieniowe, kotnierze, sprzegta,
silniki hydrauliczne

- elementy ztaczne wg DIN, szybkoztacza, uchwyty do rur

- weze hydrauliczne, zakucia, kompletne przewody

- prety chromowane, rury, uszczelnienia do sitownikéw
hydraulicznych

- elementy elektrohydrauliczne

Niniejsza broszura stanowi skrécony katalog oferowanych

przez nas silnikow gerotorowych. Jestem gteboko przekonany,
iz znajdziecie w nim wiele interesujacych rozwigzan.

Z powazaniem

Andrzej Bartkiewicz
Prezes Zarzgdu Spotki
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SILNIKI GEROTOROWE
ORBITAL MOTORS
NNAHETAPHBIE MOTOPbI

SILNIKI GEROTOROWE
ORBITAL MOTORS
MNAHETAPHBIE MOTOPbI

CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU
PRODUCT FEATURES
XAPAKTEPUCTUKA

PARAMETRY CIECZY ROBOCZEJ
Olej: hydrauliczny mineralny
Temperatura: 20°C - 60°C

Zakres lepkosci: 42 - 74 mm’/s
Filtracja: 19/16 ISO wg ISO 4406-1999

Silniki moga by¢ taczone szeregowo lub réwnolegle, jednak przy
potaczeniu szeregowym jezeli ci$nienie powrotne przekroczy 20 bar,
niezbedne jest podtaczenie zewnetrznej linii spustowej (drenaz).

FLUID PARAMETERS

Oil: Hydraulic mineral

Temperature: 20°C - 60°C

Viscosity range: 42 - 74 mm?s
Filtering: 1SO 19/16 by ISO 4406-1999

Motors can be connected in series or in parallel, but with serial connection if the
back pressure reaches 20 bar, itis necessary to connect an external drain line.

NAPAMETPbI XKUOKOCTHU

Macno: lapaBnuyeckoe MUHepansHoe
Temnepatypa: 20°C - 60°C

Ovnana3oH BAskocTu: 42 - 74 mv’/c

®unbsrpauus: 1SO 19/16 cornacHo 1ISO 4406-1999

MoTopbl MoryT 6bITb COeanHEeHbl NocnegoBaTenbHO MW napannensHo. Mpu
nocnegoBaTtenibHOM CoeanHeHuK, ecnmn obpaTtHoe faeneHue gocturaet 20 6ap,
crnegyet yCTaHOBUTb APEHaX.

ORBITROL

SMS

1




SILNIKI GEROTOROWE
1 ORBITAL MOTORS
NNAHETAPHBIE MOTOPbI

BT TYP

SILNIKI GEROTOROWE
ORBITAL MOTORS 1
MNAHETAPHBIE MOTOPbI

LAGH BMM

SILNIKI GEROTOROWE BMM PODSTAWOWE WYMIARY
BMM ORBITAL MOTORS DIMENSIONS
MITAHETAPHBIE MOTOPbI BMM X PA3MEPBI

Silniki hydrauliczne orbitalne serii BMM sa stosunkowo niewielkimi
silnikami o lekkiej i kompaktowej budowie. Charakteryzuja sie duzym
momentem obrotowym oraz duzymi predkosciami obrotowymi.

Wersjaz tylnym przytaczem
Back connect version
BapwuaHT ¢ 3agHUM npucoeanHeHnem

max 33,4

|
_i]
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Orbital hydraulic motors BMM series are relatively small engines to
lightweight and compact design. They are characterized by high torque
and high speeds.

Mmopaenuyeckme moTtopbl BMM nnaHeTtapHOro Tvna MMET Nerkyto,
KOMMAaKTHYI0 KOHCTPYKUWMIO. OHK XapaKTepu3yloTCsi BLICOKUM KPYTALLMM
MOMEHTOM 1 BbICOKOW CKOPOCTbHO.
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Watki dostepne na specjalne zaméwienie
Shafts are available on request
Banbl npegocTaBnsoTcs no 3anpocy

DANE TECHNICZNE
TECHNICAL DATA

TEXHNYECKME XAPAKTEPUCTUKN Kotnierzmocujacy dostepny osobno

The mounting flange available separately
®naHeL nocTaBnseTcs oTAENbHO

Typ / Type / Tun BMM 8 | BMM 12 | BMM 20 | BMM 32 | BMM 40 | BMM 50
Chtonno$é [cm‘/obr] 16 5
Displacement [cm®/rev] / O6bem [cM*/06] 8,2 12,9 19.9 316 39.8 503
na A robocza
2;2‘1'5‘}?&5%'?51’"’"] e 1950 1550 1000 630 500 400 Nl o
Uacrora spatuenus [o6/muH] [ TEX, 2450 1940 1250 800 630 500 < i | T
roboczy 14
%c:g:;n[th;rt:]rotowy INm] | OOCZY . 11,0 16,0 25,0 40,0 45,0 46,0 N
KpyTsitumi momenT [Nm] T aKe. 15,0 23,0 35,0 57,0 70,0 88,0
A robocza
I\Pllgv(;evrv[ylis\j:]lowa [kW] e nons o 1,8 2,4 2,4 2,4 2,2 1,8
MowyHocTb [kW] m:))<(7makc 2,6 3,2 3,2 3,2 3,2 3,2 8IR
- " 19,2
- 1/4-28UNF- 28 8
Cisnienie [bar] gggt‘i’:gjsmow“ 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 90,0 70,0
Pressure [bar] =
[asnetue [6ap] T aKe. 1400 | 140,0 | 1400 | 1400 | 1400 | 140,0 < g E[
3
: roboczy
lF:'lrozv(:;Ell/yn\]riln[]llm|n] continous/paGouuit 16 20 20 20 20 20 —
Pacxon [n/muH] T aKe. 20 25 25 25 25 25 £s
B [mm] /B [mm]/ B [mm] 35 55 8,5 13,5 17,0 215
L [mm] /L [mm] / L [mm] 104,0 | 1060 | 1090 | 1140 | 1180 | 1220




SILNIKI GEROTOROWE
ORBITAL MOTORS
MNAHETAPHBIE MOTOPbI

TYP

SILNIKI GEROTOROWE
1 ORBITAL MOTORS
NNAHETAPHBIE MOTOPbI

___SMR_ERa{x

SILNIKI GEROTOROWE SMR
SMR ORBITAL MOTORS
MITAHETAPHBIE MOTOPbI SMR

Silniki hydrauliczne orbitalne serii SMR sa silnikami s$redniej
wielkosci o lekkiej i kompaktowej budowie. Charakteryzuja sie duzym
momentem obrotowym oraz niewielkimi predkosciami obrotowymi.

Orbital hydraulic motors SMR Series mid-size motors have lightweight and
compactdesign. They are characterized by high torque and small speeds.

SILNIKI GEROTOROWE SMS
SMS ORBITAL MOTORS
MIMAHETAPHBIE MOTOPbI SMS

Silniki hydrauliczne orbitalne serii SMS sa silnikami o kompaktowej
budowie. Charakteryzuja sie¢ duzym momentem obrotowym. Watek
oparty na tozyskach igtlowych pozwala na prace przy obciazeniach
poprzecznych i wzdtuznych. Nadaja sie do pracy ciagtej.

Orbital hydraulic motors are engines SMS series of compact design.

-0.01
282,5-0.04 Characterized by a high torque. Roller bearings allows you to work with
Mmpopasnuyeckve motopbl SMR nnaHeTapHOro Tuna MMeloT Ierkyto, transverse and longitudinal loads. Suitable for continuous operation.
KOMMNAKTHYI0 KOHCTPYKUMIO. OHM MMEIOT BbICOKUIA KPYTALMIA MOMEHT U 2825
HU3KYH CKOPOCTb. lmopaenuuyeckne motopbl SMS nnaHeTapHoro Tuna wuMeOT nerkyo,
=3 KOMMaKTHY KOHCTPYKLUMIO. OHM MMEIOT BbICOKMIA KPYTALLMIA MOMEHT. Ban
20135 - HaxodAWMIACA Ha WronbyaThiX MNOALIMMHMKAX nossonseT pabotate C
i s " m‘ nonepeYyHbIMU U NPOAONbHbIMU Harpy3kamu. MOTOpr nogxooAart ansa paGOTbI |
i b i s B HEMPEPbLIBHOM PEXUME. | I ij
/= N :
S ® R 3 -
' B i B J L
S G1/4"
8 ¥ o " [ /‘ﬁ
g / \ |
o A - Im 102%102
NG @ ‘m 18118 e | o
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n 1075 N N\ é\ —
16_| 16, ‘
Typ/ Type / Tun SMR50 | SMR80 | SMR100|SMR125| SMR160| SMR200| SMR250 | SMR315 SMR400 Typ/ Type / Tun SMS 80 | SMS 100 | SMS 125| SMS 160 | SMS 200 | SMS 250 | SMS 315| SMS 375
Chtonnos$é [cm®/obr] Chtonno$é [cm’/obr]
Displacement [cm*/rev] / OBbeM [cM*/06] 51,7 | 80,5 | 1005 | 126,3 | 160,8 | 200,9 | 252,6 | 3215 | 4019 Displacement [cm/rev] / OGwem [cv/o] 80,6 | 1008 | 1250 | 1572 | 200,0 | 2520 | 3145 | 3700
f robocza f robocza
gﬁii'é"[feévﬁ'}'n'f"""] o THOMUH. 543 | 525 | 420 333 263 | 210 168 133 112 g;ﬂ;o{f:ﬁn?rﬁmm] o THOMUH. 675 540 432 337 270 216 171 145
Yactora Bpatuenns [o6/mak] | HaXe 775 | 750 | 600 | 475 | 375 | 300 | 240 | 190 | 160 Yactora epaenus [o6/man] | MaX 810 750 600 470 375 300 240 180
roboczy roboczy
_Il\%or;rlljeen[th:rt‘J]rotowy INm] (e vown. | 930 | 1520 | 1940 | 237,0 | 3100 | 369,0 | 380,0 | 380,0 | 380,0 _Il\!lot:(r]rlljeen[tNomb]rotowy INm] e own. | 1940 | 2420 | 3930 | 3580 | 4380 | 4400 | 5510 | 560,0
KpyTawmi momenT [Nm] T aKe. 118,0 | 1929 | 236,0 | 296,0 | 378,0 | 450,0 | 470,0 | 470,0 | 470,0 KpyTsimin momenT [Nm] D aKe. 2180 | 283,0 | 3450 | 4290 | 5400 | 5800 | 6250 | 6870
i&ci robocza i&ei robocza
ygxe%{mowa [kW] e HOMUAH. 7,0 100 | 100 | 100 | 10,0 8,0 6,0 5,0 4,0 gn:vsev:ﬁ\s;\:l:]mwa [kW] o oMU 12,4 12,4 12,4 11,2 9,6 10,2 10,0 8,6
MoujtocTs (kW] e IMAKG. 100 | 143 | 143 | 143 | 143 | 114 | 86 | 7. 57 MoujtocTs [kW] T IMaKG. 140 | 160 | 160 | 140 | 140 | 110 | 100 8,0
i&nieni robocze i&nieni robocze
g::g;ﬁrr\;e[gta)?]r] oIS R, 140,0 | 140,0 | 140,0 | 140,0 | 140,0 | 140,0 110,0 90,0 70,0 gll_:::arr\;e[élaa:]r] esTirone or 175,0 175,0 175,0 150,0 140,0 125,0 120,0 100,0
[Laenenve [6ap] T aKe. 1750 | 1750 | 1750 | 1750 | 1750 | 1750 | 140,0 | 110,0 | 90,0 Aasnenve [6ap] R aKe. 2100 | 210,0 | 2100 | 2100 | 1600 | 1600 | 140,0 | 1200
: roboczy : roboczy
E;':;p[tll/yn\]riln[]llmln] continous/paGouuit 28 42 42 42 42 42 42 43 45 I;lr:;?lt/yn:ilnlillmm] continous/pa6ounii 54 54 54 53 54 54 54 54
Pacxop, [r/muk] T IMAKG. 40 60 60 60 60 60 61 61 64 Pacxop [r/muH] T IMAKG. 65 76 75 74 75 76 75 67
B [mm] /B [mm] / B [mm] 9,0 140 | 175 | 220 | 280 | 350 | 440 | 560 | 70,0 B [mm]/ B [mm] / B [mm] 13,0 17,0 22,0 27,5 35,1 47,0 59,0 71,0
L [mm] /L [mm]/ L [mm] 139,0 | 144,0 | 1480 | 1520 | 158,0 | 1650 | 174,0 | 186,0 | 200,0 L [mm] /L [mm] /L [mm] 1670 | 1710 | 1760 | 1815 | 1890 | 201,0 | 2130 | 2250
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SILNIKI GEROTOROWE
ORBITAL MOTORS
MNAHETAPHBIE MOTOPbI

TYP

SILNIKI GEROTOROWE SMT
SMT ORBITAL MOTORS
MITAHETAPHBIE MOTOPbLI SMT

Silniki hydrauliczne orbitalne serii SMT sa silnikami o kompaktowej
budowie. Charakteryzuja sie¢ duzym momentem obrotowym. Watek oparty
natozyskach iglowych pozwala na prace przy obciazeniach poprzecznych
iwzdtuznych. Odpowiedni do pracy ciagte;j.

Orbital hydraulic motors are engines SMT series of compact design.
Characterized by a high torque. Roller bearings based on a matrix allows you to
work with transverse and longitudinal loads. Suitable for continuous operation.

Mapasnuyeckne Motopbl SMT nnaHeTapHoOro Tuna UMelT Ierkyto,
KOMMAKTHYH KOHCTPYKLMIO. XapakTepu3yoTCsl BbICOKMM KPYTSLLMM MOMEHTOM.
Ban Haxogswmica Ha wronsvaTbiX MOALIMMHUKAX no3sonseT pa6oTatb C
nonepeyYHbIMM 1 MPOZONbHbIMK Harpy3kamu. [MogxoosT ans  pa6oTbl B
HernpepbIBHOM pexume.

%218

2160
o145

SILNIKI GEROTOROWE SMV
SMV ORBITAL MOTORS
MITAHETAPHBIE MOTOPbI SMV

Silniki hydrauliczne orbitalne serii SMV sa silnikami o kompaktowej
budowie. Charakteryzuja si¢ duzym momentem obrotowym. Watek oparty
natozyskach iglowych pozwala na prace przy obciazeniach poprzecznych
iwzdtuznych. Odpowiednie do pracy ciagtej.

Orbital SMV motors, series of compact design, characterized by a high torque.
Roller bearings based on a matrix allows you to work with transverse and
longitudinal loads. Suitable for continuous operation.

Mapaenuueckne MoTopbl SMV nnaHeTapHOro Tuna UMeT Nerkyto,
KOMMAaKTHYH KOHCTPYKLUIO. XapakTepn3aytoTCsi BLICOKUM KPYTSALLM MOMEHTOM.
Ban Haxogswmica Ha wronbvaTbiX MNOALIMMHUKAX no3sonsieT pa6oTatb C
nonepeYyHbIMM 1 MpPOJdONbHbIMM Harpy3kamu. lMogxogaT ana  paGoTbl B
HenpepbIBHOM pexvme.
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L 178x178 | L 145x145 J
Typ / Type / Tun SMT 160 | SMT 200 | SMT 250 | SMT 315 | SMT 400 | SMT 500 | SMT 630 | SMT 800

Displace,gg,'ﬂ‘c',‘:a,éé&ﬂ"ggfgh [ew/o6] 1610 | 2014 | 2518 | 3263 | 4109 | 5236 | 6291 | 80138
g;iiléc}feévmmmin] gggg::ﬂs/mw"_ 614 615 495 380 302 237 196 154
Yacrora spatuenus [o6/muH] [EX, 770 743 592 458 364 284 233 185
_Il\!lomentNobrotowy [Nm] (’:gﬁ;l’:gxs — 4710 | 5890 | 7270 | 962,0 | 10950 | 12450 | 1318,0 | 1464,0
Kg;'i:&[wﬁmnlomem [Nm] T aKe. 5730 | 7180 | 8880 | 11540 | 1269,0 | 1409,0 | 1498,0 | 1520,0
I\Plloc wyli\s;\?iowa [kW] ggg{i’:gjs T 27,7 34,9 34,5 34,9 31,2 28,8 253 22,2
M%fochm][kW] K aKe. 32,0 40,0 40,0 40,0 35,0 35,0 275 268
giénienie lEbar] gggt‘i’:gjs/mw"_ 200,0 | 200,0 | 2000 | 2000 | 1800 | 1600 | 140,0 | 1250
.Eleriiis:l::e[ [ggp] T aKe. 2400 | 2400 | 2400 | 2400 | 2100 | 1800 | 1600 | 1300
Elr:;;iltmn[]l/min] gggt‘l’,‘fgxs jpagounii | %9 124 125 124 124 124 123 123
Pacxo [r/muH] T aKe. 124 150 149 149 150 149 147 148
B [mm] /B [mm] / B [mm] 17,0 19,0 21,0 27,0 34,0 42,0 54,0 65,0
L [mm] / L [mm] / L [mm] 1930 | 2130 | 2150 | 2210 | 2280 | 2360 | 2480 | 2590

4x218
i
B
Il = 17N
25 | 25 |
178%178 145x145
Typ / Type / Tun SMV 315 | SMV 400| SMV 500 | SMV 630 | SMV 800
Chtonnos$é [cm®/obr]
Displacement [cm’/rev] / O6bem [cm*/06] 3330 419,0 518,0 666,0 801,0
: robocza
g;ﬁgo{f:ﬁ:{:imm] DO — 446 354 386 223 185
Yacrora epauetmst [o6/munk] (12X, 649 526 425 331 275
roboczy
%c:g:;n[th:rt‘J]rotowy INm] |FODBCZY e | 9250 | 12200 | 14500 | 16400 | 1810,0
KpyTaumi Moment [Nm] &%, 1100,0 | 1439,0 | 1780,0 | 2000,0 | 2110,0
i robocza
I\Pn:xevr\q[(‘{mlowa [kW] TS B 43,0 45,2 58,6 38,3 35,1
MotwHocTs [KW] T MaKe. 52,0 52,0 52,0 46,0 40,0
] robocze
g::::’r‘:[g‘;;'] CoNtinOUS/HOMUH. 20,0 20,0 20,0 18,0 16,0
Nasnetve [6ap] T aKe. 24,0 24,0 24,0 21,0 18,0
: roboczy
E;—:;;E:/yn\:\ilnlillmln] Continous/pabouni | 149 148 200 149 148
Pacxop [r/muH] T aKG. 216 220 220 220 220
B [mm] /B [mm]/ B [mm] 27,0 34,0 42,0 54,0 65,0
L [mm] /L [mm] / L [mm] 217,0 | 2240 | 2320 | 2440 | 2550

47 BSP

18SP
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ZAWORY SKRETU - ORBITROLE
2 OVERCENTRE STEERING UNITS
HACOCbI - [JO3ATOPb!

TYP
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WZORY

CALCULATION FORMULAS

SOPMYIIbI

ORBITROL - HYDROSTATYCZNY ZAWOR SKRETU
OVERCENTRE STEERING UNITS
HACOCbI - JO3ATOPbI

Orbitrole, czyli hydrostatyczne zawory skretu to zespét sterowania kot skretnych pojazdu stosowanych w
maszynach rolniczych, ciagnikach, kombajnach, tadowarkach teleskopowych, gdzie predkos¢ jazdy nie
przekracza 60 km/h. Orbitrole BPBS maja wbudowane zawory: przelewowe, szokowe, ssace i zwrotne, przez co
minimalizuja potrzebe stosowania dodatkowych elementéw w uktadzie. Przeznaczone sa do pracy w uktadzie
otwartym. Orbitrol wyposazony jest w przytacza: 1/2” BSP, montaz kolumny kierownicy: M10 -16 mm

Orbitrols - the hydrostatic steering valves are drivers steering wheel steering of the vehicle used in agricultural
machinery, construction, trucks, tractors, combine harvesters, telescopic loaders, etc. BPBS orbitrols have built-in
valves: relief, shock, suction and return. Cast iron construction, easy to use and easy to install.

Hacoc-go3atop 9TO KOMMOHEHT rMApOCTaTUYECKOW CUCTEMbI PYNeBOro YNpaBrieHUsi KOnec, WCMorb3yemblii B
CEenbCKOXO3SNCTBEHHbIX MaluMHax, TpakTopax, KombaiHax, Teneckonuyeckux norpysynkax, rae CKopocTb He
npeBbiwaer 60 kM/4. XapakTepu3yeTcsi BbICOKOW HafeXHOCTblo, a Takke yaobctBom u 6Ge3onacHOCTbio Mpu
ynpasneHun. Tun BPBS umeeT BCTpoeHHble knanaHbl: MpefoxpaHuTeribHble, aHTULLIOKOBblE, BCacbiBalolwMe U

CIMBHbIE.
[« @44 4»\
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L9 411
Plf s T
Typ Objetosé [cm*/obr]| Przeptyw [I/min] Dtugosé [mm]
Type Volume [cm®/obr] Flow [I/min] Lenght [mm]
Tun O6bem [cm*/06] Pacxop [1/mMuH] Onuna [Mm]
BPBS1 50 50 5 131
BPBS1 80 80 8 135 ©
L O
BPBS1 100 100 10 138 3
BPBS1 125 125 13 141
BPBS1 160 160 16 146 %
BPBS1 200 200 20 151 2
BPBS1 250 250 25 157 %
BPBS1 315 315 32 167 -
BPBS1 400 400 40 177

WZORY OGOLNE

CALCULATION FORMULAS

SOPMYIbI

Moc
Power
MouHocTb

Cisnienie
Pressure
[aenexHve

WZORY DLA SILNIKA

Q[ L/min] > p[bar]
P[kW ] = 500
___FINJ
PLbar ] = rem® ]

CALCULATION FORMULAS FOR MOTOR

®OPMYIbI AJ1IA MOTOPA

Chtonnosé

Displacement

O6bem

Moment obrotowy

Torque

KpyTawwmnii MomeHT

Moc
Power
MowHocTb

Q[ L/ min] =

V[cem® /obr]xn

]OSXWV
M/ Nm] = Ap[bar ] <V [em’ /obr]xn,
20xm
Ap[bar ] <V [em’ / obr ] xnxn,
P[kW | =
[kW] 600% 10’

P -moc [kW]/ power [kW] / mowHocTb [kKW]
F -sita [N]/ force [N]/ cuna [N]

M - moment obrotowy [Nm] / torque [Nm] / kpyTsiLumit momeHT [Nm]

A - powierzchnia [cm?] / surface [cm’] / nnowaap [cMm’]
Q - przeptyw [I/min] / flow [I/min] / pacxog [n/MuH]

V - objeto$é nominalna [cm®/obr] / nominal volume [cm®/obr] / HOMUHaNBHBI 06bEM [cM*/06)]
n - obroty [obr/min] / speed [rev/min] / YacToTa BpaLleHusi [06/MUH]

3
[

7, - sprawnos¢ wolumetryczna / volume efficiency / o6beMHblii koapULIMEHT NonNe3Horo AencTBUs

..~ sprawnos$¢ mechaniczna / mechanical efficiency / MmexaHnuecknin KoapOULMEHT NONE3HOrO AENCTBUS
7, - sprawnos$¢ catkowita / total efficiency / nonHbiit koadbdmumMeHT nonesHoro aencTens
p - cisnienie [bar] / pressure [bar] / naBneHwne [6ap]

T - stata 3,14

13
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